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Options Y Nanotec
B Réducteurs planétaires Economy-GPLL Plan coté (mm)
Les réducteurs planétaires Economy de la GPLL12
série GPLL conviennent particuliérement aux
applications pour lesquelles le couple d'un Front view and mounting Side view
moteur a réducteur doit étre plus élevé pour le
méme encombrement. S|« (2.8)
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Le jeu torsionnel a peine plus élevé n'a pas " | 7
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dimportance pour de nombreuses applica- o~ /\75)(0_
tions telles que les entrainements de transport oo [l Q
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ou les positionnements dans un sens de ro- S N @
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tation, de nombreuses commandes offrent en
outre déja une compensation automatique de J
jeu (p. ex. SMCI..) et compensent ainsi le jeu 95 13.4+05 L+03 L1
d'inversion par voie électronique.
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Front view and mounting Side view
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Réducteurs Identification pour commandes =
Jeu torsionnel : jeu axial/radial :
GPLL12 3 <=02/<=005mm GPLLA40) - 16.3:05 <05 L1
GPLL22 2,5° < =0,3/< =0,04 mm
GPLL40 3° < =0,3/< =0,04 mm Taille
GPLL52 3° < =0,3/<=0,04mm . S
Démultiplication i
Durée de vie Lh10 > 1000 h GPLL40
Front view and mounting Side view
185" 2
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Exécutions disponibles (autres sur demande) g <7
Démultiplication Couple Couple Rendement Poids Longueur Bride intermédiaire L1 Combinaisons Force axiale /
Type nom. max. kg mm mm possibles radiale 0 L
Ncm Ncm avec moteur < = PR
i — - -— - ——— - —— ] S
GPLL12-4 4.1(4.1) 8 24 85% 0,012 12,9 S L g
GPLL12-16 16.1(16.1) 12 36 75% 0,014 16,5 25
SP15 55 93
GPLL12-64  64:1(63:1) 16 48 65% 0,016 19,8 2,0 <22 |
GPLL12-256  256:1(256:1) 18 54 55% 0,018 23,1 20205 L+0.5 L1
GPLL22-5 5.1(4es:1) 20 60 80% 0,046 23,3 sans DB28
GPLL22-25  25:1(25us:1) 30 90 70% 0,051 29,5 5,0 ST20, 28 7,2 GPLL52
Front view and mounting Side view
GPLL22-90  90:1(891zi1es:1) 40 120 60% 0,058 35,7 3
Sog
GPLL40-14 14.1(14.1) 100 300 70% 0,191 39,2 6,0 ST40, 41, 42 NS ®f®
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hoamd ~
GPLL40-24  24:1(24:1) 100 300 70% 0,191 39,2 6,0 DB42 30/80 = 14
GPLL40-49  49:1(49:1) 180 540 60% 0,231 45,9 ‘ o -
o o S e it Rl N By SN
m [¥a)
= =
GPLL52-4 4.1(4vs:1) 150 450 80% 0,475 53,0 6,0 ST40, 41, 42 11
. o ST57, 58,
GPLL52-15 15.1(1516:1) 500 1500 70% 0,66 68,5 6,0 50, 60 100500 ®7®
GPLL52-53  53:1(5312:1) 1000 3000 60% 0,85 84,0 6,0 DB57
22+05 L+05
GPLL52-100  100:1(100217:1) 1000 3000 60% 0,85 84,0 (sur demande) DB87
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Options ) Nanotec’

¥ Freins ¥ Freins

Les freins de sécurité de Nanotec sont de construction compacte a bride, s'usent peu,Les freins Les freins intégrés avec connecteur autorisent le fonctionnement dans des conditions ambiantes
de sécurité de Nanotec sont de construction compacte a bride, s'usent peu, sont dotés de garni- séveéres (IP54) et assurent un cablage rapide et sans erreur.

tures de friction exemptes d'amiante et sont faciles et rapides a monter grace au réglage fixe de Les freins BKE sont utilisés avec le module Nano-Brake pour cette raison.

I'entrefer. Les freins sont a purge d'air électromagnétique et sont utilisés partout ou des masses
LT00pF / 35V en mouvement doivent étre freinées en trés peu de temps ou étre maintenues de maniéere définies
r et que le couple de freinage doit étre disponible, méme en cas de panne secteur.

La force de freinage s'obtient a l'aide d'un ressort de pression (Brake BW et BL) et d'un aimant
permanent (Brake-BKE). Une tension de DC 24 V doit étre appliquée pour purger les freins.

24V

Lt

Le module Nano-Brake (régulateur PWM) réduit les pertes de puissance et de chaleur du frein de
35 % et augmente ainsi la durée de vie et le temps de fonctionnement du moteur.

Rs = 60Q ZX 1N 4001
Ps=5W

La diode d'amortissement du frein est également déja intégrées sur le module.

] Bremse

Freins de type BL Caractéristiques techniques Identification pour commandes Caractéristiques techniques Plan coté (en mm)
Caractéristiques électriques : DC24V /5 W Caractéristiques électriques : DC24V /8 W
Moment d'inertie : 0,01 kgcm? Moment d'inertie : 0,013 kgcm? 553 3
Temps de marche/arrét: 11 ms /17 ms Temps de marche/arrét: 10 ms / 6 ms
Couple nominal : 0,24 Nm Couple nominal : 0,4 Nm
Moyeu : Alésage @5H7 avec 2 vis sans téte M3 BRAKE-BL - 0,24 ' Moyeu : J
Fixation : avec 3 vis M2,5 Alésage ... H8 avec 2 vis sans téte AM3x4
Connexion : fils L=400 mm 5,0 = ID alésage moyeu 5,0 Fixation : avec 4 vis M3 o
g~ Poids : 0,1 kg Connexion : fils L=400 mm ’
[ Possibilité de montage : Poids : 0,08 kg =
moteur série 40 avec arbre B §
» T T e
Plan coté (en mm) Identification pour commandes e
4 ——— BRAKE-BKE - 0,4 - g i
T 5,0 = ID alésage moyeu 5,0 S0-Hasse
P I/ ™
53 EEEE Caractéristiques techniques Plan coté (en mm)
Caractéristiques électriques : DC24V /10 W nste,
o Moment d'inertie : 0,021 kgcm? 1o
g s Temps de marche/arrét: 12 ms /6 ms o 1
Couple nominal : 1 Nm el
3 Moyeu : g
alésage ... H8 avec 2 vis sans téte AM3x4 L
Fixation : avec 4 vis M3 5 R
Connexion : fils L=400 mm ‘ H
. — ] — Poids : 0,11kg T
Freins de type BW Caractéristiques techniques Identification pour commandes v
Caractéristiques électriques : DC24V /10 W 05 e

Moment d'inertie : 0,1 kgcm?2

Temps de marche/arrét : 35 ms /25 ms
Couple nominal : 1,4 Nm _ _ .
Moyeu : Alésage ... H7 mit 2 vis sans téte M4 BRAKE-BW - 1,4 @
Fixation : avec 2 goujons filetés M3 ou M4 .
Connexion : fils Lg= (1300 mm 6,3 = alésage moyeu 6,35 6,5 = ID alésage moyeu 6,35
Poids : 0,5 kg 9,5 = alésage moyeu 9,525

Identification pour commandes

BRAKE-BKE - 1,0 -

Siliflanlitzen ETFE
150-Klasse "F"

Possibilité de montage :
moteur série 56 avec arbre B

Caractéristiques techniques Plan coté (en mm)

Caractéristiques électriques : DC24 V /11 W

Plan coté (en mm) Moment d'inertie : 0,067 kgcm?
Temps de marche/arrét : 25 ms / 6 ms
955 3 Couple nominal : 2 Nm
918 |25 Moyeu :
i alésage ... H8 avec 2 vis sans téte AM4x6
%\ St Fixation : avec 4 vis M3 21
A\ Connexion : fils L=400 mm EERE

= \ [ 0.75 Poids : 0,185 kg
) a
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/ Identification pour commandes
o2 |3 BRAKE-BKE - 2,0 -6,35
6,35 = ID alésage moyeu 6,35
8,0 = ID alésage moyeu 8,0
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