

















Moteur pas a pas étages de sortie de puissance

W) Nanotec’

B Commande de positionnement pour deux moteurs pas a pas jusqu'a
0,9 A/phase, SMCI21

Caractéristiques techniques

Tension de service :
Courant de phase:
Mode d'exploitation :
Mode de fonctionnement :
Réglage de pas :
Fréquence de pas :
Réduction de courant :
Signaux d'entrée :

LED :

Plage de température :
Type de connexion :
Type de fixation :
Poids :

DC12Va32V

0,7 A/ phase (pour 2 moteurs en mode micropas)
positionnement, fonctionnement selon le régime
1/1,1/2,1/4,1/8, 1/16

via RS 485

10 kHz, adaptation automatique de la cadence de pas
réglable via RS485

Niveau HTL-24 V, Low < 3V, High > 12V

LED verte Power On

0a+40°C

connecteur JST-de type XH

4* M3

509

I8 Avis : il doit étre prévu un condensateur de lissage d'au moins 4.700 uF

(Z-K4700/50) afin que la tension autor. ne soit pas dépassée lors du freinage.

Plan coté (mm)

Alimentation en courant ( X1)

Broche Désignation Remarque
Tenstion de
1 service U, =12..32V
> En option Non pris en compte sur la
entrée +5V version standard

3 GND

Connexion RS485 ( X2)

Broche Désignation Remarque
1 A RS-485 Rx+
2 B RS-485 Rx-
3 Y RS-485 Tx+
4 Z RS-485 Tx-

Pour l'alimentation de
l'adaptateur RS485 externe,
Charge électrique
Imax=100 mA,

Résistant aux court-circuits

En option sortie
+5V

6 GND

Entrées ( X3 et X6 )
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Broche Désignation Remarque

Niveau H-= 12...U, V
Commutateur de Niveau L-=0..3V
référence ext. I =3mA

Aucune séparation galvanique

Niveau H-= 12..Ub V
Démarrage Niveau L-=0...3V
entrée I =3mA

Aucune séparation galvanique

Connexion moteur ( X4 und X5)

Broche Désignation
1 Bobine moteur A +
2 Bobine moteur A -
3 Bobine moteur B +
4 Bobine moteur B -

B Commande de positionnement avec entrée codeur SMCI32

Caractéristiques techniques

Tension de service :
Courant de phase:
Interface :

Mode de fonctionnement :

Résolution de pas :
Fréquence de pas :

Entrées :

Sorties :

Surveillance de position :
Réduction de courant :
Circuit protecteur :

Plage de température :

DC 24248V

courant nominal 2 A, réglable jusqu'a max. 3 A / phase
RS485 ou USB

position, régime, position de drapeau, pulsé/direction, analo-
gique, joystick

1/1,1/2,1/4,1/5, 1/8, 1/10, 1/32, adaptatif (1/128)

0 a 50 kHz dans le mode pulsé/direction,,

0 a 25 kHz dans tous les autres modes

6 entrées optocoupleur (5 V)

3 sorties transistor (open collector)

correction automatique d'erreurs.jusqu'a 0,9°

réglable 0 a 100 %

surtension, sous-tension et température des dissipateurs de
chaleur > 80 °C

0a+ 40°C

* Les connecteurs Phonix-sont compris dans I'étendue de la fourniture.

¥ Auvis : il doit étre prévu un condensa-
teur de lissage d'au moins 4.700 uF
(Z-K4700/50) afin que la tension
autor. ne soit pas dépassée lors du

freinage.

Plan coté (mm)

Cablage d'entrée

Entrées/sorties (X1)

Broche Fonction
1 Input1
2 Input2
3 Input3
4 Input4
5 Input5
6 Inputé
7 Signal GND
8 Output 1
9 Output 2
10 Output 3
1 Analogique
12 GND
Codeur (X2)
Broche Fonction
1 +5V
2 CH-B
3 CH-A
4 INDEX
5 GND

Connexion RS485 (X3)

Broche Fonction
1 Bobine moteur A
2 Bobine moteur A\
3 Bobine moteur B
4 Bobine moteur B\

Alimentation (X4)

Optocoupleur
2LV
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Ho T X1-X4 : connecteur Phonix
Type MICRO COMBICON
X5: Mini-USB type B (SMCI32-1)
Sub-D 9 péles (SMCI32-2)
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Broche Fonction
1 UB24-48V
2 GND

SMCI32-2: RS485 (X5)

Broche Fonction
1 NC

RX+

+5V

TX+

N.C.

N.C.

RX-

GND

TX-

© O N O~ OON

SMCI32-1: USB (X5)
Standard USB

Identification pour commandes

smcmzﬁ
1= USB
2= RS485
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Moteur pas a pas étages de sortie de puissance

W) Nanotec’
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B Commande de positionnement avec entrée codeur SMCI33

Caractéristiques techniques
Tension de service : DC 24 a48V
Courant de phase:

Interface : RS485 ou USB

courant nominal 2 A, réglable jusqu'a max. 3 A / phase

Mode de fonctionnement : position, régime, position de drapeau, pulsé/direction, analo-

gique, joystick

Résolution de pas :
Fréquence de pas :

Entrées :

Sorties :

Surveillance de position :
Réduction de courant :
Circuit protecteur :

Plage de température :

1/1,1/2,1/4,1/5, 1/8, 1/10, 1/32, adaptatif (1/128)

0 a 50 kHz dans le mode pulsé/direction,,

0 a 25 kHz dans tous les autres modes

6 entrées optocoupleur (5-24V)

3 sorties transistor (open collector)

correction automatique d'erreurs.jusqu'a 0,9°

réglable 0 a 100 %

surtension, sous-tension et température des dissipateurs de
chaleur > 80 °C

0a+40°C

* Les connecteurs Phonix-sont compris dans I'étendue de la fourniture.

Cablage d'entrée

Entrées/sorties (X1)

Broche

0 N O WN

11
12

Fonction
Input1
Input2
Input3
Input4
Input5
Input6
Com
Output 1
Output 2
Output 3
Analogique In
GND

Codeur (X2)

Broche
1

2
3
4
5

Fonction
+5V
CH-B
CH-A
INDEX
GND

B Commande de positionnement avec entrée codeur SMC47

Caractéristiques techniques
Tension de service : DC24a48V
Courant de phase:
Interface : RS485

courant nominal 7,5 A, réglable jusqu'a max. 12 A / phase

Mode de fonctionnement : position, régime, pulsé/direction, analogique, joystick,

Résolution de pas :

11, 1/2, 1/4,1/5, 1/8, 1/16, 1/32, adaptatif (1/128)

Entrées/sorties (X1)

Broche Fonction
1 Input1
2 Input2
3 Input3
4 Input4
5 Input5
6 Input6
7 Signal GND
8 Output 1
9 Output 2
10 Output 3
1 Analogique
12 GND

Codeur (X2)

Broche Fonction
1 +5V
CH-B
CH-A
INDEX

2
3
4
5 GND

Connexion RS485 (X3)

Broche
1

2
3
4

Fonction

Motor Spule A
Motor Spule A\
Motor Spule B\
Motor Spule B

Fréquence de pas :

Entrées :

Sorties :

Surveillance de position :
Réduction de courant :
Circuit protecteur :

Plage de température :

0 a 50 kHz dans le mode pulsé/direction,,

0 a 25 kHz dans tous les autres modes

6 entrées optocoupleur (5 V)

3 sorties transistor (open collector)

correction automatique d'erreurs.jusqu'a 0,9°

réglable 0 a 100 %

surtension, sous-tension et température des dissipateurs de chaleur
>80°C

0a+ 40°C

* Les connecteurs Phonix-sont compris dans I'étendue de la fourniture.

Cablage d'entrée

Connexion RS485 (X3)

Broche
1

2
3
4

Fonction

Bobine moteur A
Bobine moteur A\
Bobine moteur B
Bobine moteur B\

Il Avis : il doit étre prévu un condensa-
teur de lissage d'au moins 4.700 uF
(Z-K4700/50) afin que la tension
autor. ne soit pas dépassée lors du
freinage.

Optocoupleur

+5V=24V o4

Alimentation (X4)

Broche Fonction
1 UB24-48V
2 GND

SMCI33-2: RS485 (X5)

N Avis : il doit étre prévu un conden-
sateur de lissage d'au moins 4.700 uF
(Z-K4700/50) afin que la tension
autor. ne soit pas dépassée lors du
freinage.

Optocoupleur
P P <24V

Alimentation (X4)

2,2k

Broche
1
2

Fonction
UB24-48V
GND

SMCI47-2: RS485 (X5)

3 Broche Fonction
Plan coté (mm) 1 NC
2 RX+
3 +5V
38 5 4 X+
- T4 8 13198 5 N.C.
X1 X2 X3 x4 | | o X5 j gf-
1 8 GND
- | ml [=] . by
i — N1 1 I ——
b= 5 SMCI33-1: USB (X5)
88 m Standard USB
83
T I T I Identification pour commandes
HAY Wam
1/ ~H
|
| H
R & SMCI33 -
-+ _VJ' K X1-X4 : connecteur Phonix 1= USB
Type MICRO COMBICON _
—H 7(:"{7 X5: Mini-USB type B (SMCI32-1) 2= RS485
f 0 Sub-D 9 péles (SMCI32-2)
A
]

Plan coté (mm)

X1

22

[erecoereres

00000
X

Kun
\

62
30

Broche
1

© 00N O~ WN

Fonction
NC

RX+
+5V
TX+
NC+
NC-

RX-

GND

TX-

Identification pour commandes

SMCI47-
2= RS485 ﬁ
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Moteur pas a pas étages de sortie de puissance

W) Nanotec’

B Commande de positionnement boucle fermée avec entré codeur SMCI47-S

Caractéristiques techniques

Tension de service : DC 24 a48V
Courant de phase: courant nominal 7,5 A, réglable jusqu'a max. 11,25 A / phase
Interface : RS485, CAN

Mode de fonctionnement : position, régime, position de drapeau, pulsé/direction, analo-
gique, joystick
CANOPEN: Profile Position; Homing Mode; Velocity Mode

Résolution de pas : 11,1/2,1/4,1/5, 1/8, 1/10, 1/32, adaptatif (1/128)

Fréquence de pas : 0 a 50 kHz dans le mode pulsé/direction,,
0 a 25 kHz dans tous les autres modes

Entrées : 6 entrées optocoupleur (5V a 24 V)

Sorties : 3 sorties transistor (open collector) 1 sortie pour frein

Surveillance de position :  correction automatique d'erreurs.jusqu'a 0,9°

Réduction de courant : réglable 0 a 100 %

Circuit protecteur : surtension, sous-tension et température des dissipateurs de chaleur
> 80°C

Plage de température : 0a+ 40°C

* Les connecteurs Phonix-sont compris dans I'étendue de la fourniture.

Cablage d'entrée

Entrées/sorties (X1)

Broche Fonction
1 Input1
2 Input2
3 Input3
4 Input4
5 Input5
6 Input6
7 Signal GND
8 Output 1
9 Output 2
10 Output 3
1 Analog In
12 GND
Frein (X2)
Broche Fonction
1 Frein
2 GND
Codeur (X3)
Broche Fonction
1 +5V
2 CH-B
3 CH-A
4 INDEX
5 GND

Connexion moteur (X4)

Il Avis : il doit étre prévu un conden- Optocoupleur
sateur de lissage d'au moins 4.700 uF
(Z-K4700/50) afin que la tension
autor. ne soit pas dépassée lors du Wsv-2LVot{ ]
freinage. XD VSS (

InN|

Broche
1

2
3
4

Fonction

Bobine moteur A
Bobine moteur A\
Bobine moteur B\
Bobine moteur B

Alimentation (X5)

Broche
1
2

Fonction
UB24-48V
GND

Plan coté (mm)

SMCI47-S-2: CAN (X6)

Broche
1

© 00N OAs WD

Fonction

NC

CAN low (CAN-)

CAN Ground (relié en interne avec Pin6)
NC

Ecran

CAN Ground (relié en interne avec Pin3)
CAN high (CAN+)

NC

Alimentation Vcc jusqu'a 30 V

(est utilisé pour la fonction de sécurité)

Identification pour commandes

Xi XT3 X 5 —— )
& ‘“ ,,,,,,,,,,,, mm ..... = IH‘, —X —
[T
115
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SMCI47-S-
2= RS485
3= CANOPEN
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B Options
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